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งานวิจัยนี้ไดนําเสนอการพัฒนาอากาศยานไรนักบินเพ่ือบรรทุกอุปกรณรับสัญญาณของระบบ

การบินลงสนามดวยเครื่องวัดประกอบการบินซ่ึงงานวิจัยนี้สามารถบันทึกสัญญาณนํารองอากาศยานท่ีมี

การสงกระจายอยูบนอากาศได โดยสวนประกอบหลักของงานวิจัยมีดวยกันสามสวนคือ โครงอากาศยาน 

เครื่องรับสัญญาณคลื่นวิทยุพรอมดวยสายอากาศ และสวนติดตอกับผูใชงานภาคพ้ืน สําหรับในสวนของ

โครงอากาศยานจะออกแบบโครงสรางเปนอากาศยานไรนักบินแบบปกหมุนโดยใชแขนใบพัดเดี่ยว   

จํานวนแปดแขนใบพัดและควบคุมการบินดวยการติดตั้งชุดควบคุมการบินและการนํารองแบบสําเร็จรูป 

ซ่ึงอากาศยานไรนักบินดังกลาวจะสามารถบรรทุกสัมภาระรวมไดมากถึง 28 กิโลกรัม และสําหรับสวนท่ี

สองนั้นเปนเครื่องรับสัญญาณคลื่นวิทยุท่ีไดออกแบบข้ึนเองซ่ึงมีนวัตกรรมเพ่ือลดระดับสัญญาณรบกวน

แมเหล็กไฟฟาดวยระนาบปองกันการสะทอนของคลื่น โดยเครื่องรับสัญญาณจะถูกพัฒนาบนแพลตฟอรม

วิทยุกําหนดดวยซอฟตแวร (SDR) โดยการใชซอฟตแวร GNU Radio และฮารดแวรความถ่ีชวงกวาง USRP 

นอกจากนี้ ในสวนท่ีสามจะเปนการติดตอกับผูใชงานภาคพ้ืนเพ่ือแสดงผลการวิเคราะหความถ่ีสเปกตรัม

ของสัญญาณบนภาคอากาศลงมายังผูใชงานภาคพ้ืนแบบทันที ท้ังนี้ ผลงานวิจัยไดถูกนําไปทดลอง

ภาคสนามเพ่ือรับสัญญาณจริงท่ีมีการกระจายสงอยูในอากาศบริเวณกอนหัวทางวิ่ง ณ ทาอากาศยาน ซ่ึง

ผลการทดสอบท่ีไดแสดงใหเห็นถึงประสิทธิภาพของระบบอากาศยานไรนักบินใหมนี้ โดยสามารถท่ีจะ

แสดงผลการตรวจวัดสัญญาณโลคัลไลเซอรและสัญญาณไกลดสโลปไดอยางชัดเจนและสามารถบันทึกผล

ดังกลาวในรูปแบบของสัญญาณดิจิทัลในแฟมขอมูลได 
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This research presents a development of custom Unmanned Aerial Vehicle (UAV) 

to carry an ILS (Instrument Landing System) signal receiver that records navigation signal 

data over the air. There are 3 major parts in the system: airframe, radio signal receiver with 

antenna, and ground communication. Firstly, the airframe is a wide-body octocopter design 

combined with commercial flight control and navigation. It is capable to carry a maximum 

load of 28 kilograms. Secondly, the radio signal receiver is our proprietary design that can 

completely eliminate the electromagnetic interference (EMI) by shielding solutions. The 

implementation is based on Software Defined Radio (SDR) platform using GNU Radio 

software and wideband USRP hardware. Finally, the ground communication is an air-and-

ground display system for user monitoring of signal spectrum from reatime UAV position. 

In the experiment, we perform the field testing on the extended runway from the threshold 

at the airport. Test results show the effective performance of this new UAV system. Two 

ILS-Localizer and ILS-Glideslope signals over the air can be displayed to monitor and 

recorded into the off-line digital format file. 


